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Självlärande neurala nätverk för 
operativ lokstyrning (SOL)

Digitalisering

Teknik

Förstudie som ska visa på möjligheter och bedöma förutsättningar för att använda datadrivna AI-
metoder som beslutstöd för operativ omplanering hos en godstågsoperatör, för att optimera och 
effektivisera resursplanering, samt få ett faktabaserat verktygsstöd för utbildning och fortbildning 
av operativ driftledningspersonal.

okt. 2022 – aug. 2023
500 000
200 000
700 000
2021.4.2.2

Zohreh Ranjbar, RISE

Green Cargo

SOL projektet har tagit fram en beskrivning av hur en AI-baserad agent kan utvecklas och tränas 
för att stötta en lokplanerare. Inom förstudien har man också identifierat vilken indata som behövs 
för att implementera en sådan agent, samt konstaterat att det finns data av tillräckligt god 
kvalité på Green Cargo för att kunna genomföra djupare analyser och utvärdera konsekvenserna 
av lokomloppsändringar. Konceptet har också illustrerats med ett litet exempel baserad på 9 
dagars loggningsdata för lokomlopp på sträckan Borlänge-Luleå från Green Cargo.
Förstudieresultat ska vidareutvecklas i ett större forskningsprojekt. 
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